Motor sin
Fiable, eficiente y

Configuracion Pre-establecida de
Cambio rapidamente entre sistemasde
limas sin la necesidad de memorizar
las configuraciones de par / velocidad

con la funcién del motor o
o localizador de apice independiente
do un cable de medicion manual




Calibracion de Par
Para la salida precisa de par

Pantalla OLED
Pantalla OLED Digital

Pantalla Ambidiestra
La pantalla se puede girar segun el uso
con la mano izquierda o derecha

Potente Bateria
Bateria de litio de servicio
pesado de 1500 mAh

LOCALIZADOR DE APICE

Control apical con instrumentos rotatorios

La posicion de la lima se muestra en la pantalla.
Cuando la lima alcanza la longitud de trabajo apical

pre-establecida, el motor rota en direccion reversa
LOIIIIIIIII"II |] para evitar una instrumentacion excesiva

m o~ Medicion manual del canal

canales con precision con la lima manual

MO - Modo Independiente de Localizador de Apice

Tecnologia multifrecuencia con alta exactitud y
precision
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Barra de flash localizador de apice con funcién

Barra de Zoom-in y Flash

de zoom-in
Modos de Trabajo: Caracteristicas del modo
FWD - Rotacion continua en sentido horario integ rado:
REV - Rotacion continua en sentido antihorario Arranque y Parada Autométicos -l motor comienza
REC - Movimiento de reciprocidad a funcionar cuando la lima ingresa al interior del

- | 1 _ canal radicular y se detiene cuando se retira
El motor abierto inalambrico de primera clase, el angulo de rotacion varia

desde 30 ® a 370 °, y se puede alternar segun necesidade de cada usuario
Caracteristica de primera clase del ajuste de velocidad en modo de
reciprocidad

ATC - Control de Par AdaptativoControl de Par Adaptativo

ATC gestiona la presion de la lima de forma inteligente. Cuando se
alcanza el limite de par, en vez de entrar en el modo de retroceso,
el motor se mueve alternativamente hasta que se reduce la tension.

Retroceso Apical - Cuando la lima alcanza el punto
de retroceso apical pre-establecido, el usuario
puede definir si la lima comienza a moverse en
direccion inversa

Ralentizacion Apical - Para proteger la union cemen-
to-dentinal y evitar la separacion de lima, cuando la
lima esté en la zona apical, la velocidad del motor se

reducira
Una vez por debajo del nivel de torque pre-establecido, la lima = _
continuara rotando nuevamente S PecC I]CI caclones,
El par @518 por debaje dal El par aleanzo al limite El par astd por dabnojo dod
limite pre-establecido E-m-asmblacd-& timite pre-asiablecido RaﬂgD de VE'D{:Idad de Rotacion - 120-1000 rpm
[ ~ L / &b-s-._ i (P i Rango de Par - 0.5-4.0 N.em
:I f R 1 / 1 Programas de Memoria - 11 (MO a M10)
b R Ry ddataite gy & RE'_EIP"‘?E'd“d_ ! Rotacian hatia adelante 4 ¢
f r [ATE Modo activa) Cﬁp&‘:'dad de }a Baterla ‘]SUO m.lﬂ'\h

Endomotor con Localizador de Apice Incorporado 04



B

| f\_,l

E-connects

End}omutor con Localizador
de Apice Instalado

E-connoct 5

Calibracion de Par
Para la salida precisa de par

Pantalla OLED
Pantalla OLED Digital

Pantalla Ambidiestra
La pantalla se puede girar segin el uso
con la mano izquierda o derecha

Potente Bateria
Batérla do litio de servico
pesado de 1500 mAh

M0 e LOCALIZADOR DE APICE

i Control apical con instrumentos rotatorios
WEE; EAL La posicion de la lima se muestra en la pantalla. Cuando

R0 = Mode Independients de Localizador de Apice

la lima alcanza la longitud de trabajo apical pre-estable-
cida, el motor rota en direccion reversa para evitar una

Lo II“II“IIIII ﬂ instrurmentacién excesiva

T Medicion manual del canal

00N ™ g

Barra de Localizacion de Apice

precision

Barid da Joom-m ¥ Flaih

Modos de Trabajo:

FWD - Rotacion continua en sentido horario
REV - Rotacion continua en sentido antihorario
REC - Movimiento de reciprocidad

El motor abserta inaldmbnen de primers clasa, of nguio de rotacidn varia

desde 30 * a 370 *, y se puede afternar sagiin necesidade de cada

LiSLIM

Caracteristica de primera clase del-ajuste de velocidad en medo
de reciprocidad

ATC - Control de Par Adaptativa
ATC gestiona la presion de [a lima de forma inteligente. Cuando se
alcanza ol limite de par, on veZ de entrar en el modo de retroceso, o
motor e mueve alternativamente hasta que se reduce la tensin. Una
ver por debajo def nivel de torque pre-establecdo, la lima contimuara
rotando nuevaments

E-connect 5

El clip de la lima manual se puede utilizar para medir
canales con precision con |a lima manual

Tecnologia multifrecuencia con alta exactitud y

Barra de flash localizador de apice con funcion
de zoom-in

Caracteristicas del modo
integrado:

Arrangise y Parada Automaticos -el molor comeenzaa
funcionar cuando la lima ingresa al interior del canal
radicular y se detiens cuando se retira

Retrocesa Apical - Cuando |3 Irma alcanza & punts
de retroceso apkcal pre-establedido, el usuario puede
chofimir si la lima cormienza a mowerse én dineccion
HRrea

Raentizacdn Apical - Para proteger {3 union cemen-
to-dentinal y ewtar I3 separacion de lima, cuanda ls
fima esté en la zona apical, [a veloodad del motor se
reducird

Especificaciones:

Rango de Veleadad de Rotacion 120- %000 rpm
Rango de Par : 0540 Mom
Programas de Memaoria : TH(MO & MDY
Capacidad de la Bateria : 1500 mak
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120-650 rpm
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REC, FWD, REV

SA4

360°

800 mAh
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E-connect Pro
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120-1000 rpm
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REC, FWD, REV

1500 mAh
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Connect with E-PEX

E-value
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160 g
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120-1000 rpm
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0.5-4.0 N-cm

ATC
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ATC, REC, FWD, REV

A4

360°

1900 mAh
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E-connect S
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170 g
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120-1000 rpm
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0.5-4.0 N-cm

ATC
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ATC, REC, FWD, REV

SA¢

340°

1500 mAh

Built-in Apex Locator
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E-xtreme E-connect Pro E-value E-connect S



